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ihe°ac 2 tuator device includes an electrically activable 
Ictuator (6), which is activated by a power switch (7^ 
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® Ak ,o,anordn„n 9 . insbesonde.e zu, Ansteu.rung eines Emspn.zven.Us *ner B ren^ aschine 

elektrisch aktivierbaren Aktor (6), einem Leistungsschal- 
Sr (7J zur Aktivierung des Aktors (6), einem Steuerem- 
qang W zur Aufnahme eines Steuers ig nals fur die An- 
fteuerung des Leistungsschalters (7 yon emer externen 
Steuereinheit (2, 3) uber eine Steuerle.tung (5), emer em- 
jSSS nlt'dim Aktor (6, und/oder dem Le.stungs- 
schalter (7) verbundenen Diagnoseschaltung (8) zur br- 
fassung des Betriebszu stands, wobei der Steueremgang 
(4) mit mindestens einem ersten Schaiteelement <SW1. 
SW2 SW3) verbunden ist, urn das elektr.sche E.ngangs- 
verhalten zu beeinflussen, und die Diagnosescha tung<8> 
ausgangsseitig mit dem ersten Schaltelement SW1 
SW2 SW3) verbunden ist, urn das Eingangsverhalten in 
Abhanqigkeit von dem Betriebszustand zu beeinflussen 
£nd dadurch u ber die Steuerleitung (5) eine Ferndiagnose 
durch die externe Steuereinheit (2, 3) zu ermogl.chen. 
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• DE 199 36 858 C# 

Beschreibung 

.0 werdenkann.toderMotaL"^^ 

Leitungsdeibe, u, der Lage is, Fehfe Lrto W« " u /"fa ™ ^""^^^ "forferlich, wobei der 

Bei einer Unteibrechun/oto einem K lt h^,« 7 ?, 8 f^ 1 *! 1 Mo, « s '«™8 dem Ak.or zu erkermen. 
MaBnahmen dnKuB^SSlSSSf. to ^rleitag kan„ die Motorsteueruog deshalb sofbr, geeign.,, 
in to Moiorsleuerung S mogtkh 8 Ak '° r mte 8 n " tt " Endstufe * den Uidnfgsbliber 

" dblSSSSS^.S^^i-SSJl* 3 « A ' A f *** "f— • ini.Uigen.e Akioren b.kann,, 
Bebien einer derfrti™ ^«t™oS^ T ^ Ak '°? "" d EndS,Ufe 2U So konnen i™ 

Un.erbreehungen to Ak or SaU des ^ Innlnd 8 ^P"' 5 ™* Ku^bliisse naeb Masse bzw. Baderiespannang. 
ist erne DiagnLescLtunTin d=„ A klor ^ VerIuSt °» Versorgnngsspannng erkann, werden. Hierzu 

20 renzweden vergleichT Bei^ i &le n^SS^Z-^T!?™™ ""u ; Span " Un8 °'" J( Und «Wbenen Refe- 
sdom und -spaLng 51*1™^ "' &agnosesehaI,n„g „ to Ak.or imegrien, die Ansgangs- 

k^ffis: j^sfsfiS^nssr 1 beschrieb "" !n bekamie " inttUige " ,m * 

ROckmeldong des Bediebszosiands Richie" werd" L™„ 8 Uberlra S«' s ° daB »* »P»<«e Lei.nng zor 

^^^^^ 

verbunden is,, urn das BingangsShab^ 

srtots,™r d lr™ 
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MM mehrSaUe.emerae am S.euereingang der A*«d-J«ta> und dadureh die Eingangsin, 
spring. eine, Brannkraftraasehin. , wot*. J^SSSS^'JSSwfSS^ erf ndungsferaaS, Prinzip eines s 
reichenderTechnikverwenden. . t Tnteransoriichen gekennzeichnet bzw. werden nach- 

gestellt. Es zeigt: _ Aktoranordnung mit einer Motorsteuerung. 

auf die Beschreibung des Schaltungsaufbaus die ^JSJS^^SSKlg 2 mit einem Leitungstreiber 3 an- 
Die Aktoranordnung 1 wird uber erne ^S^SSS^ Sngszustands in Bezug auf Unterbrechung und 
gesteuert, wobei der Leitungstreiber 3 erne volls tandige "^8^ a 6 Motorsteuerung 2 weist die 

niederohmige Kurzschlusse zu Masse oder ^ e ^'^ y^^""^| t gyg^e^^^5 dem Leitungstreiber 3 verbunden ist 
Aktoranordnung 1 einen Steuereingang 4 auf, de f r ,^^ A ktor mit einer Erregerspule 6, wobei der 20 

DiemechanischeBetatigungdesEinspntzvem^^^ Drain-AnschluB eines 

eine AnschluB der Erregerspule 6 mit Battenespannung U» ^fiuSSS? ist direkt mit Masse verbunden, 
Endstufen-Transistors 7 verbunden ist Der f^^^^SSSiSSL^o^ 7 aktiviert wird. Der 
so daB der Aktor und damit auch das EmspntzvenU beu^ ^ 

Gate-AnschluB des Endstufen-Transistors 7 ist mit dem Steuereingang 4 veroun 25 
Endstufentransistor 7 ansteuern kann. T> eih enschaltung aus einem ersten Widerstand Rl = 10 k£2 und einem 

Daruber hinaus ist der Steuereingang 4 uber w ^^EnSKSdostaiid des Steuereingangs 4. durch den Schal- 
ersten Schalter SW1 mit Masse verbunden, so daB sicn der mngangswiaer:, 

ters SW1 andem laBt. . aus einem zwe iten Widerstand R2 = 100 £2 und einem 

dem anderen AnsehluB rait dem y«bradungspu„k. des e«.e n md dem ^ SchaUer SW 3 

gleicheremheit » und einer Logikschalmng 10 besteht. SleueteingSngen der drei Sehaller 

bestimmen. . w _. .. oT TT und IN<5fisisf, um den Betriebszustand der Ak- 

Die Vergleichereinheit 9 verfugt uber ^^"^^^^^S^^ und erfaI3t SOmU daS ^ 
toranordnung zu erfassen. Der MeBeingang INsense ist ^^^^^^■AnBOtaB des Endstufentransistors 7 
ersignal der Motorsteuerung 2. Der MeBeinga ng ™J * dgr MeBeingang i SENSE mit dem Ver- 

verbunden und erfaBt somit die Spannung uber dem E ndstu J"™ t ^ Strom durch den 

bindungspunkt der Erregerspule 6 mn dem Endstu^ 

Endstufen-Transistor7 unddamit auch durch die Erre S ers P u ' e * ^ Ty, und einen mit Masse verbundenen Massean- 
einen mit Batteriespannung verbundenen 

schluB GND auf. Die Vergleichereinheit 9 ^g^^^^Sf^^SSa dem Vergleichsergebnis an drei 
d^usg^ 

g 3oS^ 

schlossen ist, wahrend die Bezeichnung "O" emem geoffneten Schalter entspricnt. 



65 



3 



DE 199 36 858 C( 





Zustand 


=P6 


Isense 
= P4 


=P5 6 


SWl 
=P8 


SW2 
= P9 


SW3 
= P7 


Eingangs- 
impedanz 


1 


kein 
Fehler 


LOW 
HIGH 


LOW 

HIGH 


HIGH 
LOW 


G 
G 


0 


0 


10 kQ 


2 


keine 
Spannung 


LOW 
HIGH 


LOW 
LOW 


LOW 
LOW 


0 


0 
0 


0 
0 


10 kQ 
sehr grofi 


3 


Aktor 
unterbrochen 


LOW 
HIGH 


LOW 
LOW 


LOW 
LOW 


Q 

0 
0 


0 


0 
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sehr qroft 
sehr qrofi 
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Endstufe 
schaltet 
nicht 


LOW 


LOW 


HIGH 


G 


0 
0 


o 

0 


sehr Qroli 
10 kQ 




HIGH 


LOW 


HIGH 


Q 


G 


0 


100 Q 
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Kurzschlu/i 


LOW 


HIGH 


LOW 


0 


0 


G 


10 kQ 
nach U B 




Endstu- 
fe/Aktor 


HIGH 


HIGH | 


LOW 


G 


0 


O 


10 kQ 



^S TaLl^ 1 besc hriebe der in den ersten beiden ^ ^ 

Steuerleitung 5 einen HIGH-Pegel auf SSSt?r!T * glbt te Leitun g stre ^er 3 uber die 
schaltet der Endstufen-Transistor 7 durTso ^S^^ JT' MeBeln T ^ »W gemessen wird. Hierbei 
entsprechend einen LOW-Pegel annimmt h^S^SS^tSS^ST ^ 3Uf Masse P oten ^l abfallt und 
die Erregerspule 6 aufgrund des durcheeschalt^efSnf T MeBeingang I SENSE einen HIGH-Pegel an, da 

30 undP6d e rVer g leic^ 

Werte P4 = PI = HIGH, P5 = P2 = LOW und P6 - P3 - fflS Fan n f^ 8 ^ 8 tun g 10 nehmen dann entsprechend die 
von den an den Eingangen PI, P2 und PI anuLnden W^n" * L °^ ks ^ tu "g 10 bestimmt dann in Abhangigkeit 
gange P7 = P9 = LOW und P8 = HIGH d h def l"chaltt SWl ? ntSpr ^ hend der foI S enden ™^ die Pegel der Aus- 
schlossen sind. ' r ^ Chalter SW1 lst geschlossen, wahrend die Schalter S W2 und SW3 ge - 

35 EntSDrechenH isf rlpr Pmn«»™„;j . jt^ 









P1=P4 


P2 = P5 


P3=P6 


P7 
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LOW 


LOW 


LOW 


LOW 


LOW 


LOW 


LOW 


LOW 


HIGH 


LOW 


LOW 


LOW 


LOW 


HIGH 


LOW 


LOW 


HIGH 


LOW 


LOW 


HIGH 


HIGH 


LOW 


HIGH 


HIGH 


HIGH 


LOW 


LOW 


HIGH 


LOW 


LOW 


HIGH 


LOW 


HIGH 


LOW 


HIGH 


LOW 


HIGH 


HIGH 


LOW 


egal 


egal 


egal 


HIGH 


HIGH 


HIGH 


_egal 


egal 


egal 



eingang I S ense nimmt stets 
Massepotential und 
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ncn Verlust der Batteriespannung sehr hochohmig. . . t fUr den Fe hlerfall beschrieben, daB der Endstu- 5 

Im folgenden wird nun das Betnebsverhalten der ^'J"*" UsENSE stets a uf Batteriespannung und 

fen-Tranfistor 7 nicht mehr durchschaltet. In diesem F-"J^^SSSnS5 kein Strom mehr durch die Er- 
damit HIGH-Potential, wahrend der MeBeingang J—^^M^Sdnen also in diesem Fehlerfall die Signale PI 
regerspule 6 flieBen kann. An den Eingangen der LogikschalUing iu er durch die Motorsteuerung 2 ab- 

L P4 = LOW und P2 = P5 = HIGH, wahrend das ^^^S^il = HIGH und P7 = LOW, so daB 10 
h4t.Ents P rechenddervors^ 

der Schalter SW1 schlieBt, wahrend der Schalter SW3 g™ * 8 ^^ gfeuersignal INsense = LOW erscheint am 
Fall von der Ansteuerung ^^^f^^Sl^^^tm » der Logikschaltung 10 ein LOW- 
Eingang P3 der Logikschaltung ^^^^S^MMd *l der Aktoranordnung 1 ist in diesem Feh- 
Pegel erscheint und der Schalter SW2 geoffnet ist Der binga °gswiaers in j dufch die Motorsteuerung 2 15 

ferfall gleich dem Widerstand Rl = 10 kQ Bei einer Ans—g der ^or-o^ ^ ^ Q ein 

nimmt der MeBeingang INsense dagegen einen .HIGH-PegeL n sod aK * nd der obigen Logiktabelle einen 

gerspule 6 einen MasseschluB aufweist. In dxesemFaU gte^ *| fl ^% w _p egel anlieg , Wegen des Ku£ 
iang P5 der Vergleichereinheit 9 und ^ E ingang K der Logiks ™^ fflGH _p oteritial , so daB auch am Ausgang P4 
fchfusses in dem Ends tuf en-Transistor 7 hegt £ ^SS^ 10 efn l^H Potential erscheint, wahrend to Signal 
der Vergleichereinheit 9 und am Eingang PI f^!^™ hdi J Motorsteuerung 2 abhangt. Bei einem HIGH-Pe- 25 
am Eingang P3 der Logikschaltung 10 von de ^^ s ^ e ^^ e f ^^kschaltung 10 ein HIGH-Pegel, so daB dxe Ausgange 
gel auf der Steuerleitung 5 erscheint auch am Eingang £3 ^^™™ U J nehmen . Dem ents P rechend ist der Schalter 
der Logikschaltung 10 die Werte P9 = LOW P8 = fflGH m£P7 LOW idersland Rw an dem Steuerein- 

SW1 geschlossen, wahrend die Schalter SW2 und SW3 geoffnet » 5 g ers 8 cheint dageg en an dem MeBeingang 
gang 4 betragt dann RlN = 10 kil Bei «nem LOW-Pegel auf der p L Die Ausgange der Logikschaltung 30 

kLnund'damitauch^ 

SrSWWSW^^ Seuereingang 4 Hegt dann Uber den Eingangswiderstand R 1N - Rl - 

10 kQ die Batteriespannung U B an - nomo a bzw die Spannung an dem Steuereingang 4 hangt somit vom 

£^£&a3E&=as£ 

Patentanspriiche 

, A— u n g(l),in»ne»o„d erez „ rA »_ein. s E i „ S pH,ve„« S « in e,B re „ n — hi «, m „ « 
einemelektrischaktivierbarenAktor(6), . Vtnn( ^ 

Erfassung des Betriebszustands, 

mi. mind.s.en, einen. _ M--— <™> — * ™ *" 

elektrische Eingangsverhalten zu beeinflussen, 

eingang (4) deer einen ers.en W.d.rsnjnd (Rl) mi. jertaf , SctaltcteMn , (SW2), das den 

ner ist als der erste Widerstand (Rl). „ c „„-^h P pekennzeichnet durch ein drittes Schaltelement 

5. Aktoranordnung(l)nacheine^ 

(SW3), das den Steuereingang (4) uber einen dntten J^™ ch 7 dadurch gek ennzeichnet, 

6. Aktoranordnung (1) nach einem der vorhergeh ^^™i«Sin Eingangen (PI, PZ, P3) und Aus- 
daB die Diagnoseschaltung (8) eine I*g*£»U ^^^Z^t«A^Lt«it (9) mit mehreren analo- 
gangen (P7, P8, P9) und zur Ansteuerung de ^ Lo ^ ks ™^ (P4, P5, P6) aufweist, 
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SW2. SW3, «*— . Sind, u ra das E,n 8a n es ve,hal.a„ m d em Steuerei „ eane (4) 2U 
Hierzu 1 Seite(n) Zeichnungen 
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